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1 Czes¢ ogllna
1.1 Nazwa nadana zamoéwieniu

PROJEKT BUDOWLANO-WYKONAWCZY dla przebudowywanego abiektu

Projekt termomodernizacji obiektu Zespotu Szkot Pulticznych w

Golczewie przy ul. Szkolnej 2

ADRES INWESTYCJI:

dziatki nr 631/1, 632/15 obe¢b 0005 Golczewo
ul. Szkolna 2, 72-410 Golczewo

INWESTOR:

Gmina Golczewo
ul. Zwyciestwa 23
72-410 Golczewo

1.2 Przedmiot i zakres robd6t.

Zakres robot znajdegych sé w specyfikacji obejmuje wszystkie czyried majgce na celu
wykonanie instalacji teletechnicznych:
Zakres prac obejmuje m. in.:

« monta oswietlenia,

« modernizacja rozdzielnic elektrycznych

» instalacja urzdzen elektrycznych braty sanitarnej
« monta mikro instalacji fotowoltaicznej

« Ukladanie przewoddw,

«  Wykonanie pomiarow.

Niniejsza specyfikacja obejmuje ustalenia gz@ine z wykonaniem instalacji teletechnicznych
obejmuje:

 Wymagania dotycce wia&ciwosci wykorzystywanych wyrobow, sposobu ich
przechowywania, transportu i sktadowania,

« Wymagania dotycgce sprztu i maszyn,

* Wymagania dotycgce srodkow transportu,
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« Wymagania dotycgce wykonania robét budowlanych,
« Wymagania zwjzane z nadzorem i odbiorem robat.

13 Informacje o terenie budowy

1.3.10rganizacja robo6t budowlanych

Wykonawca, przed przygtieniem do przetargu, winien przeprowadzizj¢ lokalmng oraz :

» Zapozna si¢ z miejscami, w ktérychdala wykonywane prace okiwne w umowie i zbadaich
dostpnas¢;

e Zapozna sie z ogollnymi warunkami realizacji rob6t, a w szcZegéci z potaeniem i
wymiarami pomieszczg warunkami utrzymania sz, etc.

Po wygraniu przetargu Wykonawca nigdbie mogt powotywé sic na niedostatecanznajomdé
miejsca realizacji robot lub zty dest do pomieszczew celuzadania dodatkowych optat.

Na caly czas trwania robot, Wykonawca wyznaczy wpianego Kierownika Robo6t. Kierownik
Robét lzdzie jako jedyny &dzie uprawniony do dokonywania w imieniu Wykonawegisow w
dzienniku budowy.

Kierownik Robot ledzie odpowiedzialny za:
- bezpieczastwo na terenie budowy

- prowadzenie dziennika budowy

- kontakty z organami kontroli

Najp&niej w dniu przysfpienia do rob6t Wykonawca przeiadane personalne Kierownika Robét
wraz z kopa uprawnié.

1.2Zabezpieczanie intereséw 0sbb trzecich

Wykonawca musi zadbaaby podczas wykonywanych prac nie doszio do menia interesow
0s6b trzecich. Wykonawca jest odpowiedzialny zagtrzeganie obowzujacych przepiséw oraz
powinien zapewsmiochror wiasnaci publicznej i prywatne;.

1.30chronasrodowiska

Wykonawca musi podejmowanszystkie niezédne dziatania, aby stosowaic do przepisow i
normatywow z zakresu ochronyyodowiska na placu budowy i poza jego terenem. Baxic
wykonywania robot budowlanych wykonawca bezwdgie musi uniké& szkodliwych dziata,
szczegOlnie w zakresie zanieczyszczania powietvad,gruntowych, nadmiernego hatasu i innych
szkodliwych dlasrodowiska i otoczenia czynnikdw.

1.4Warunki bezpieczstwa pracy

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za zabezpieezerasnego mienia oraz za wykonanie
wszelkich niezbdnych zabezpiecaezwigzanych z prowadzonymi pracami budowlanymi. Ponadto
wykonawca musi 8i bezwzgédnie stosowa do postanowi@ Instrukcji Bezpieczestwa oraz
wszelkich poleck Kierownika Budowy zwjzanych z bezpiecastwem na terenie budowy.
Wykonawca zobowzany jest do realizacji przedmiotu umowy zgodniezasadami sztuki
budowlanej oraz do przestrzegania zapisow wytydzrgchnicznych odpowiadgjych zakresowi
Zlecenia oraz aktéw prawnych ob@uwijacych w okresie trwania umowy, w tym w szczegébio
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Polskich Norm. W szczegdléa wykonawca jest zobowzany wykluczy¢ prag personelu w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowige spetniagcych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

1.5Zaplecze dla potrzeb wykonawcy

Wykonawca ponosi wszelkie koszty agane z organizagjzaplecza dla wtasnych potrzeb oraz za-
pewnia na wiasny koszt wszelki#odki mapce na celu prawidiowe i petne zabezpieczenie
wykonanych przez siebie robaot.

1.6Warunki dotyczce organizacji ruchu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu eniatdw, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethiwmymagania wynikajce z
obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Mater@gewaone takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodiei z zachowaniem warunkéw
bezpieczéstwa pracy.

1.4 Nazwy i kody rob6t budowlanych w zakresie gifpin przedmiotem zamowienia

CPV45315100-9 - Instalacyjne roboty elektryczne

1.5 Okreslenia podstawowe

Wszystkie okrélenia, nazwy, ktére znalazlyesiv tej specyfikacji § zgodne albo rownowae z
Polskimi Normami zawartymi w rozpaggdzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2r.,
albo z okréleniami ugtymi w odpowiednich przepisach podanych w punkdie specyfikacji.
Roboty musz by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami obgauijacych przepiséw, norm i
instrukcji. Nie wyszczegOlnienie jakichkolwiek obigaujacych aktéw prawnych nie zwalnia
wykonawcy od ich stosowania.

2  Wiasciwosci wyrobéw budowlanych

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznajengioby, dla ktérych producent:

» dokonal oceny zgoddoi wyrobu z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtu
okreslonego systemu oceny zgoded z maliwoscia zastosowania rozeZan
réwnowanych,

* posiada deklaracje zgodimd CE z maliwoscia zastosowania rozezan rownowanych -
dokument wystawiony przez producenta i potwiergtaaj zgodné¢ wyrobu z
wymaganiami zasadniczymi oraz spetnienie innych wagy#i rozporadzenia
(rozporadze).

e oznakowat wyroby znakiem CE z mwvoscig zastosowania rozgizan réwnowanych.

Przed zabudowaniem materiatbw na budowie Wykonaprzedstawi wszelkie wymagane
dokumenty dla udowodnienia powszego. Wszystkie materialy, ktére nie spetiajymogdw
technicznych okrdonych przez specyfikagj(np. materiaty, ktdre byly przechowywane niezgedni
z zaleceniami producenta i zmienitye sich wtasndci) beda uznawane za materiaty nie
odpowiadajce wymaganiom.
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3 Wymagania szczegoOtowe dotyaze sprztu i maszyn do rob6t budowlanych

Sprzt i narzdzia, ktore bda wykorzystywane do wykonania prac etigch t3 specyfikacg musz
by¢ sprawne, regularnie konserwowane i poddawane oksga przegidom zgodnie z
zaleceniami producenta. Musspelnig@ one wymogi BHP i bezpiecastwa pracy. Nie wolno
stosow& sprzitu, ktory nie spetnia powsgzych wymagé i nie wolno wykorzystywa go
niezgodnie z przeznaczeniem. Wykonawca jest zalxamy do stosowania tylko takicginodkdw
transportu, ktére nie wphgmiekorzystnie na stan i jakbtransportowanych materiatéw.

4  Wymagania dotyczcesrodkow transportu

Wszystkie srodki transportowe wykorzystywane do transportu eniatdw, sprztu i narzdzi
musz by¢ sprawne, posiadawazne badania techniczne i spethiwmymagania wynikajce z
obowigzujacych w Polsce przepiséw o ruchu drogowym. Mater@gewaone takimisrodkami
transportu powinny gwarantowaprzew6z bez uszkodiei z zachowaniem warunkéw
bezpieczéstwa pracy.

5 Wymagania dotyczce wykonania robot

Trasy instalacji

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebéegdezkolizyjnie zinnymi instalacjami
i urzadzeniami, powinna Wy przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji oraz
remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniazigmych i pionowych.

Monta: uchwytow i konstrukcji wsporczych

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozaefta na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny &yzamocowane do podia w sposéb trwaly,
uwzglkdniajgcy warunki lokalne i technologiczne, w jakich ddnatalacja bdzie pracowé, oraz
sam rodzaj instalacji.

Przejcia przezciany i stropy

Przegcia przezciany i stropy powinny spetnianastpujace wymagania:

a) wszystkie przéicia obwodow instalacji elektrycznych prz&zany, stropy itp. musgz
by¢ chronione przed uszkodzeniami.

b) przegcia te naley wykonywa w przepustach rurowych,

C) przegcia pomedzy pomieszczeniami ozdych atmosferach powinny by
wykonywane w sposob szczelny, zapewgtigjnieprzedostawanieesivyziewow,

d) obwody instalacji elektrycznych przechadzprzez podtogi mugzby¢ chronione do
wysokasci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzenianaikoJ ostony przed
uszkodzeniami mechanicznymi nale stosowdé rury stalowe, rury ztworzyw
sztucznych, korytka blaszane itp.

Uktadanie przewodow
Przewody uktadaw rurach RB albo PESZEL max filémm lub fi20mm viezacsci od instalacji.

Uktadanie rur
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Rury naley uktada& na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytsadzonych w podia.
Konce rur przed patzeniem powinny by pozbawione ostrych krawzi. Zaleznie od przygtej
technologii montau i rodzaju tworzywasgczenie rur ze s@boraz sprgtem i osprztem naley
wykonywa przez:

— wsuwanie w otwory lub kielichy z réwnoczesnym ustoianiem pajczen,

— wkrecanie nagwintowanych keow rur,

— wkrecanie nagrzanych kaow rur.

tuki na rurach natey wykonywa tak aby splaszczenie przekroju nie przekraczat®o 15
wewretrznejsrednicy. Promigé giccia powinien zapewnéswobodne wgiganie przewodow.

Cata instalacja rurowa powinnadwykonana ze spadkiem 0.1% aby uhwi ¢ odprowadzenie
wody powstale] z ewentualnej kondensacji. Zabrasia uktadania rur z wggnictymi w nie
przewodami.

Wcigganie przewodow

Przed przysipieniem do wcgigania przewodow natg sprawdzt prawidlowdé wykonanego
rurowania, zamocowania spta i osprzitu, jego podczen z rurami oraz przelotovgo.

Wociaganie przewodow natg wykona za pomog specjalnego ospgii montaowego. Nie wolno
do tego celu stosowgrzewodow, ktére piniej zostap uzyte w instalacji. sczenie przewodow
wykona wg wczéniej opisanych zasad.

Wykonanie instalacji podtynkowej
Wykonanie instalacji p/t wymagdedzie:
» ulozenia przewoddw izainstalowania osgtz przed wykonaniem tynkowania.

W przypadku wykonywania instalacji na ista@ych scianach niezéxne kpdzie wykucie
odpowiednich bruzd pod przewodylépych wrek pod osprzt oraz ich zatynkowanie.

Przed wykonaniem instalacji jako szczelnej malprzewody i kable uszczeldiav osprzcie oraz

aparatach za pomgdfawnikow.

Srednica gtowicy i otworu uszczelnigiego piecienia powinna by dostosowana dérednicy

zewretrznej przewodu lub kabla.

Po dokeceniu dlawic zaleca si dodatkowe uszczelnienie ich za pomoodpowiednich

uszczelnié.

5.1 Gswietlenie wewretrzne

Zaprojektowano awietlenie wretrz zgodnie z normmPN-EN 12464-1, zastosowane
oprawy dwietleniowe zezrodtemswiatta LED.

Do opraw éwietleniowych naley stosowa przewody YDY 3x1,5mm lub YDY 4x1,5mm
w zaleznadsci od potrzeb,dczniki $wiatta naley montowa w przedziale h=1.6 w salach
lekcyjnych, w pozostatych pomieszczeniach na wysoiko=1,4m.

Przygte natzenie dwietlenia dla poszczegélnych pomiesaczgodnie z normi
przeznaczeniem:

e przedsionek 200Ix

» komunikacja , klatki schodowe 100Ix
e pom. techniczne 100Ix

- sale lekcyjne 300-500Ix

«  WC 200Ix

«  Wspotczynnik rownomierniei nie mae by gorszy nk 0,5 — 0,7.
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UWAGA: dla celdéw obliczeniowych przsfo oprawy prod. LUXIMEDIA, mdliwa jest zamiana
na inne o réwnowaych parametrach pod warunkiem powtdérnych obfideéometrycznych i
zachowaniu odpowiednich, zgodnych z ngrmatzenia gwietlenia i wspoétczynnikéw

réwnomierndci.

5.1.1 Gwietlenie awaryjne/bezpieczastwa

Oswietlenie awaryjne w budynku obliczono zgodnie rmpPN-EN-1838. Projektowane
oswietlenie awaryjne ma zapewriswietlenie na drodze ewakuacyjnej podczas zanikilerés
podstawowego. Zgodnie z EN 60598-2-22 opraswietleniowe do éwietlenia ewakuacyjnego
usytuowano w pohtu drzwi wyjsciowych oraz takich miejscach aby zwrdawag; na
niebezpieczéstwo, w tym hydrantéw, przyciskow ROP, guizer ppar..

W budynku przewiduje simonta opraw @wietlenia awaryjnego opartego na
indywidualnych, certyfikowanych oprawackwgetlenia z 1 godz. ukladem podtrzymania zasilania.
Oswietlenie ewakuacyjne i kierunkowe zaprojektowaadtatce schodowej, gtbwnychagach
komunikacyjnych. Wymagane raenie dwietlenia awaryjnego na drodze ewakuacyjnej musi
wynoski 11x, na podtodze wzdiusrodkowej linii drogi ewakuacyjnej, a na centralnpasie
obejmupcym mniej nk potowe szerokdci drogi nagzenie stanowi co najmniej 50% podanej
wartasci.

W celu zasilenia inwerteréw w oprawadiwietleniowych naley prowadzé dodatkovy
»2yte fazowa” bezpérednio z zabezpieczenia danego obwodu z pewiar hcznikow
klawiszowych itp. oprawy z modutem awaryjnym 1 goolznaczono symbolem ,Aw”.

UWAGA: dla celdéw obliczeniowych przsgfo oprawy prod. HYBRYD, mdiwa jest zamiana na
inne o réwnowanych parametrach pod warunkiem powtérnych obfideéometrycznych i
zachowaniu odpowiednich, zgodnych z nermatzenia gwietlenia i wspoétczynnikéw

réwnomierndci.

5.1.2 Sterowanie éwietleniem

We wszystkich pomieszczeniach projektugesterowanie éwietleniem za pomagc
lokalnych hcznikéw. W projekcie zgodnie z zakresem prac, ptoyjvymiarg opraw
oswietleniowych we wszystkich pomieszczeniach nagmaszczdne oprawy zerddiemswiatly
LED i zywotndscia zrodta 50 tys. godzin zgodnie z audytem. Zakres pbagmuje réwnig
wymiarg oprze-wodowania wraz z modernizaopzdzielnic w zakresie obwoddw
oswietleniowych. Szczegoty zgodnie z ga#onymi schematami i rzutami.

5.1.3 Mikro instalacja fotowoltaiczna

Teren, na ktérym projektujeesinikro instalac nalezy ogrodzé. Nalezy wykona uziom
pionowy szpilowy w kadym z naranikow terenu, na ktérym projektujegzsinikro instalag;.
Uziomy naley polgczye ze sob tasma Fe-Zn 30x4mm. Konstrukgjwsporca wraz z
ogrodzeniem naly uziemt linkg LY 10mm. Mikro instalacja PV sktadagst autonomicznego
zestawu fotowoltaicznego on-grid 20,80kWp. Na tereaproponowano mord®7 paneli
fotowoltaicznych typu: SV60P.4-260 o mocy 260Wdka(maksymalnie 80). Przy 67 panelach
fotowoltaicznych moc catego zestawu wynosi ~ 17,5Rahele nalgy przymocowad do
konstrukcji za pomagsystemowego rozwzania gwarantygego trwate i niezawodne
uzytkowanie. W zakresie prac jest rownigrzygotowanie dokumentéw dla iwestora w celu
zgtoszenia mikro instalacji do zaktadu energetygené.okalizacja iwertera oraz trasy kabli ngle
ustalic na etapie wykonastwa w porozumieniu z projektartamtkownikiem.
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5.2 Ochrona od poraen pradem elektrycznym

Z punktu widzenia ochrony przeciwpaemiowe] sié odbiorcza bdzie pracowaw uktadzie
TN-C z osobnymi przewodami ochronno-neutralnymi PEN

Jakosrodek ochrony dodatkowej przed dotykiem zastosoveaybkie samoczynne wadzenie
zasilania. W przyszkei zaleca s modernizagi WLZOw oraz rozdzielnic do pracy w systemie
TN-S z osobnym przewodem PE i N oraz zastosowayligcanikow ré&nicowopidowych w
obwodach gniazd.

5.3 Pomiary odbiorcze

Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfwipoza pomog ktorych kontroluje si
zgodna¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiararmy PN-HD 60364-6 powinny
obejmowa: ogledziny, proby i protokotowanie.

Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

« sposoOb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,

« wystepowanie przegrdod ogniowych i innygrodkow zapobiegagych rozprzestrzenianiu
sie ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta

» dobor przewoddéw z uwagi ha obzalnasci pradows i spadek nagtia,
« dobori nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,

« wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych urzdzen do odhczania
izolacyjnego i4czenia,

» prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,
« przykczenie §cznikdw jednobiegunowych do przewodow fazowych,
« obecné¢ schematdw, napiséw ostrzegawczych lub innych pogcinformacii,

« 0znaczenie obwodow, udzer zabezpieczaggych przed mdem przegzeniowych,
tacznikdw, zaciskow, itp.,

« poprawnd¢ polczer przewodow,

« wystepowanie cigtosci przewodow ochronnych, w tym przewodow ochronngolczen
wyréwnawczych gtéwnych i petzer wyréwnawczych dodatkowych,

« dostpnai¢ uradzer, umazliwiajagca wygoda obstug, identyfikacg,
Préby powinny obejmowaczynnaci w nas¢pujacej kolejnaci:

« ciagtos¢ przewodow,

« rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

« ochrona za pomacSELV, PELV lub separacji elektrycznej,
« samoczynne wytzanie zasilania,

« ochrona uzupelniaga,

» sprawdzenie biegunowai,

« sprawdzenie kolejrioi faz,
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« proby funkcjonalne i operacyjne,
» spadek nagtia,
Po zakaczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokét odbiorczy. W protokole

nalezy pod& osole lub osoby odpowiedzialne za bezpietstevo, budow i sprawdzenie instalaciji,
uwzgkdniajgc indywidualry odpowiedzialné¢ tych oséb w stosunku do osoby zlecaj prae.

Zaleca s} sporzdzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z ngiaiN-HD 60364-6.
5.4 Uwagi kaicowe

« catcs¢ instalacji wykona zgodnie z obovaizujacymi normami i przepisami z zachowaniem
przepisow BHP.

» instalacje elektryczne uktaél@o wykonaniu gtéwnych robo6t budowlanych.
« wykon& pomiar rezystancji uziemienia
» spadki napicia oraz pgdy zwarciowe zgodnie z nognm

« Zaproponowane w projekcie rozwizania materiatowe, uradzenia, elementy i
technologie nalgy traktowaé jako wymagany standard jakgci a nie wybor
producenta. Dopuszcza girozwiazania rownorzedne pod warunkiem spetnienia
zalozonych parametréw technicznych, estetycznych i formao-prawnych zgodne z
opisem technicznym rozwazan materiatowych.

6 Kontrola, badania i odbiér wyrobdéw i rob6t budowlanych

Dla zachowania warunkéw gwaranciji, ngle bezwzgédnie zapewrd konserwagj
systemu przez podmiot autoryzowany przez gwaranta.
Konserwacja systemu sygnalizacji zaou i oddymiania w petnym zakresie = musi¢by
przeprowadzana w okresach minimum 1 raz ygwi6 miesicy i powinna zostauzgodniona w
odrebnej umowie konserwacyjne;j.
Podczas kadej konserwacji okresowej nalewykona nastpujace sprawdzenia:
sprawdzenie instalacji, rozmieszczenia i zamocosvancalego wyposenia i uradzen na
podstawie dokumentacji technicznej;
sprawdzenie poprawlo dziatania wszystkich czujekadznie z urzdzeniami uruchamianymi
recznie, sprawdzenie poprawdod oprogramowania centrali, popravéed wykonywanych
sterowa oraz poprawngci wykonywanych monitorowg
sprawdzenie zgodioi z wymaganiami wszystkich pmizen gietkich;
sprawdzenie zasilania awaryjnego centrali;
sprawdzenie centrali i jej obstugi zgodnie z zatesei

7 Wymagania dotyczce przedmiaru i obmiaru robot

Obmiar robot trzeba wykonywaw obecnéci Inspektora Nadzoru. Obmiar przeprowadzony
powinien by zgodnie z obowzujagcymi zasadami zar6wno na etapie wykonywania, jgdo i
zakaczeniu wykonywania elementu robot stangneigo odebng catas¢ obiektu.

Obmiar trzeba wykoréaw jednostkach i zgodnie z zasadami pgigyni w kosztorysowaniu.

8 Odbidr robét budowlanych
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Po zakaczeniu budowy Wykonawca jest zobagwéany dostarczy Inwestorowi nasjpujace
dokumenty:
* Plany i schematy instalacji zmienione na podstaysenkow roboczych,
* Pisemne uzgodnienia odpstw od projektu z przedstawicielem inwestora araespotem
projektowym,
e Dziennik budowy i ksjzke obmiaréw,
« Protokoty odbiorow ogciowych,
« Instrukcji wytkowania urzdzen, gwarancje, atesty, dowody zakupu i wszelkie dodwuiy
Zwigzane z zastosowanymi gdzeniami i materiatami,
* Protokoty sprawdzenia, skuteczodi wydajnaci urzadzen i instalacii.

Wyzej wymienione wymagania dotygze dokumentow magulec zmianom i poszerzeniom.
Odbioru kaicowego dokonuje komisja odbiorcza powotana przegestora. Obowizkowo w
sktad komisji wchodz

* Przedstawiciele inwestora, w tym inspektor nadzoru,

» Kierownik budowy (gtéwny wykonawca robot),

» Kierownik robét elektrycznych,

* Przedstawiciele aytkownika obiektu.

Warunkiem koniecznym dla odbioru ikkmowego instalacji przez Inwestora jest uzyskanie
gwarancji systemowej producenta, potwierdeej jakaé i zgodnd¢ wszystkich
zainstalowanych toréw transmisyjnych z wymaganiadokumentacji projektowej

I parametrami zdefiniowanymi przez obagwijgce normy.

W celu odbioru instalacji okablowania strukturaloegaleyy spetné nastpujace warunki:
1. Wykona¢ komplet pomiaréw — opis pomiarOw cesci miedziane;.

1. Wykonawstwo pomiaréw powinno by zgodne z normm PN-EN
50346:2004/A1+A2:2009 z mtwosciag zastosowania rozgazan rownowanych.
. Pomiary nalgy wykona dla wszystkich interfejsow okablowania poziomego.

- Nalezy uwzy¢ miernika dynamicznego (analizatora), ktory posiadarane
oprogramowanie undiwiajgce pomiar parametrow wedlug aktualnie
obowizujacych norm. Sprg pomiarowy musi posiada aktualny certyfikat
potwierdzagcy doktadnaéc¢ jego wskaza.

- Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw muobarakteryzowa sie
przynajmniej IV klag dokladndci wg IEC 61935-1/Ed. 3 z mbwoscig
zastosowania rozwikan rownowanych.

- W przypadku sieci miedzianej pomiary natevykona w konfiguracji pomiarowe;j
kanalu razem z kablami krosowymi (ang. ,channel”)przy wykorzystaniu
odpowiednich adapteréw pomiarowych specyfikowanyctez producenta spitzi
pomiarowego.

- Pomiary naley skonfrontowéa z wydajndcia klasy EA specyfikowane] wag.
ISO/IEC11801:2002/Am2:2010 lub EN50173-1:2011 zzimascig zastosowania

rozwigzan rownowanych

Pomiar kadego toru transmisyjnego poziomego (miedzianega)igen zawiera:
 Mmap polgczea,
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e dlugacs¢ polgczen i rezystancje par,

« op&nienie propagacji oraz #aice op&nien propagaciji,

e tlumienie,

e NEXT i PS NEXT w dwoch kierunkach,

¢ ACR-F i PS ACR-F w dwdch kierunkach,

¢ ACR-NiPS ACR-N w dwoch kierunkach,

« RL w dwoch kierunkach,

« PSAACRF oraz PSANEXT lub informacje od producentaparametry te
sa spetnione w danej konfiguracji (wymagany odpowiedmrtyfikat
wydany przez laboratorium pomiarowe).

2. Zastosowd sie do procedur certyfikacji okablowania producenta.
Przyktadowa procedura certyfikacyjna wymaga spelaie nasgpujacych

warunkow:

2.1. Dostawy rozwizan i elementow zatwierdzonych w projektach wykonavetey
zgodnie

z obowgzujaca w Polsce oficjala drogy dystrybuciji wyznaczanprzez Producenta
okablowania

2.2. Przedstawienia producentowi listy produktowsytgch poprzez autoryzowany
kanat dystrybucji w Polsce.

2.3. Wykonania okablowania strukturalnego w catikeyzgodn@éci z obowizujacymi
normami ISO/IEC 11801 z mliwosciag zastosowania rozwzan réwnowanych, EN
50173-1 z meliwoscig zastosowania rozwzan rownowanych, EN 50174-1, EN 50174-2
z maliwoscia zastosowania rozwzan roéwnowanych dotycacymi parametrow
technicznych okablowania, jak réwniprocedur instalacji i administracji.

2.4. Potwierdzenia parametréw transmisyjnych zbuwdmgo okablowania na zgodao
z obowhzujgcymi normami przez przedstawienie certyfikatow pammivych wszystkich
torow transmisyjnych miedzianych.

2.5. Wykonawca musi posia@latatus i uprawnienia w zakresie instalacji okalaloia
strukturalnego, potwierdzony um@wzawary z producentem, regubga warunki
udzielania w/w gwarancji przez producenta.

2.6. W celu zagwarantowaniazidkownikom kaicowym najwyszejjak@ci parametrow
technicznych i gytkowych, cata instalacja ma byweryfikowana przez itynieréw ze
strony producenta.

9 Rozliczenie rob6t

Podstaw platnaci stanowi komplet wykonanych robot i pomiaréw port@owych.
Nalezy wykona sprawdzenie odbiorcze. Wszystkie czyfwipza pomog ktorych kontroluje si
zgodnda¢ instalacji elektrycznej z odpowiednimi wymaganiarormy PN-HD 60364-6 z
mozliwosécia zastosowania rozgazan rownowanych z maliwoscig zastosowania rozezan
rownowanych powinny obejmowa ogledziny, préby i protokotowanie.
Ogledziny naley wykona przed probami i powinny obejmowaastpujace sprawdzenia:

e sposOb ochrony przed paemiem pgdem elektrycznym,
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* wystepowanie przegrdd ogniowych i innyétodkow zapobiegagych rozprzestrzenianiu
sie ognia oraz ochrony przed skutkami dziatania ciepta

» dobor przewodow z uwagi na obzalncici pradows i spadek nagria,

» dobdr i nastawienie ugdzen zabezpieczagych i sygnalizujcych,

* wystepowanie i prawidtowe umieszczenie wdavych uradzer do odhczania
izolacyjnego i4czenia,

» prawidtowe oznaczenie przewodow neutralnych i ochyah,

* przylaczenie §cznikdw jednobiegunowych do przewodéw fazowych,

» obecndé¢ schematdw, napiséw ostrzegawczych lub innych pogdbinformacii,

* o0znaczenie obwoddw, wdzen zabezpieczagych przed pdem przegzeniowych,
tacznikow, zaciskow, itp.,

e poprawnd¢ polgczenr przewodow,

e wystepowanie cigtosci przewoddw ochronnych, w tym przewodéw ochronngohczen
wyréwnawczych gtéwnych i petzer wyréwnawczych dodatkowych,

» dostpnas¢ uradzen, umazliwiajaca wygodr obstug, identyfikacg,

* Proby powinny obejmowaczynnaci w nasgpujacej kolejngci:

» ciagtos¢ przewodow,

* rezystancja izolacji instalacji elektrycznej,

* ochrona za pom@cSELV, PELV lub separacji elektrycznej,

e samoczynne wyktzanie zasilania,

e ochrona uzupetiaga,

* sprawdzenie biegunowa,

» sprawdzenie kolejriai faz,

* proby funkcjonalne i operacyjne,

* spadek napria,

* po zakdiczeniu czynnéci sprawdzajcych naley sporadzi¢ protokét odbiorczy. W
protokole naley pod& osolg lub osoby odpowiedzialne za bezpiattevo, budow i
sprawdzenie instalacji, uwzglniajc indywidualrg odpowiedzialnét tych oséb w
stosunku do osoby zleaagj prae.

» Zaleca s} sporadzenie protokotu wedtug wzoréw zgodnie z ngiAN-HD 60364-6 z
mozliwoscia zastosowania rozezan rownowanych

10 Dokumenty odniesienia

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 7 czerwca 2010 r. w
sprawie ochrony przeciwparowej budynkow, innych obiektow budowlanych i tever
(Dz. U. Nr 109, poz. 719) z mliwoscig zastosowania rozedan rownowanych,

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 20 czerwca 2007 r.
w sprawie wykazu wyrobow stycych zapewnieniu bezpieadmdwa publicznego lub
ochronie zdrowia izycia oraz mienia, a tak zasad wydawania dopuszczenia tych
wyrobow do aytkowania (Dz. U. Nr 143, poz. 1002 ze zm.), zzliweo$cia zastosowania
rozwigzan rownowanych

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietni@Q2 roku w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiad&udynki i ich usytuowanie /Dz. U. Z dnia 15
czerwca 2002 roku/ z mliwoscia zastosowania rozgdzan rownowanych,

e Specyfikacja Techniczna PKN-CEN/TS 54-14:2006 Swsgtesygnalizacji pgarowej.
Czes¢ 14: Wytyczne planowania, projektowania, instaloi@arodbioru, eksploatacji i
konserwacji z mdiwoscia zastosowania rozezar rownowanych,
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Polska Norma PN-EN-08350-14; Systemy sygnalizadjizapowej; Projektowanie,
zakladanie, odbior, eksploatacja i konserwacjaalasfi z maliwoscia zastosowania
rozwigzan rbwnowanych,

Przepisy Budowy Urtlzen Elektroenergetycznych - IE 1980 z #hwoscia zastosowania
rozwigzan rbwnowanych,

PN-84/8984-10 ,Zakladowe sieci telekomunikacyjnectizowe. Instalacje wyrzowe” z
mozliwosécia zastosowania rozgazan rownowanych,

PN-89/8984-17/03 ,Telekomunikacyjne sieci waeivazakiadowe-przewodowe linie
kablowe. Ogo6lne wymagania i badania.”, z #Awoscia zastosowania rozezan
réownowanych

Katalogi i karety katalogowe producenta z #iwoscia zastosowania rozgian
réwnowanych




